2 Analyse fonctionnelle

2.1 Analyse fonctionnelle - Niveau A-O

-Energie électrique - Paramétres variateur -Parametres variateur - Mise sous tension
3x400 V +N + PE - réglage des seuils d'effort -réglage des seuils d'effort -mise en service
-énergie potentielle et de vitesse des afficheurs et de vitesse des afficheurs -arrét d'urgence
- réglage de la vitesse de - réglage de la vitesse de -autorisation de fonctionnement
déplacement de la charge déplacement de la charge
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Systeme didactisé levage et équipement
complémentaire gestion de I'énergie.
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[.2) Analyse fonctionnelle — Niveau AO

Energie: Acquitement des défauts
-du réseau limite de puissance autorisée
-potentielle

réglage des parametres
vitesse, intensité

Dialogue homme/machine
(cc des dé ts, temps de fonctic
nombre de cycle ...)

des défauts

Zl}alogue Homme/machine
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Visualisation des états

Gérer les sécurités

du systéeme

Coffret de sécurité

Energie électrique /

distribuée apres
controle de sécurite

Grandeurs électrique
mesurable avant modulation
et conversion d'énergie

Autorisation

ordre de fonctionnement
remise en position de la charge,
prioritaire apres défaut.

L

Autorisation
de mise en énergie
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Commander le
systéeme

vitesse

,A_ - /sens des mouvements
2

Boutons poussoirs et
potentiométre

Energie calorifique perdue

Energie potentielle

Grandeurs mesurées:
effort sur le cable

vitesse de rotation de I'arbre moteur

Moduler et
convertir Energie mécanique

I'énergie
— A3

Modulateur
convertisseur

efforts
vitesse

Pertes énergétique

Charge en w

position

initiale Z0 i
Changer la
position de
la charge —

N

Informations valeurs au dela
des limites de fonctionnement

énergie mécanique
récupérée

Equipement de levage
(cable, treuil )

Charge en
position finale Z1

Position de la charge

Configuration
matérielle
et logicielle

Acquérir

Grandeurs mécaniques
mesurées (vitesse)

Informations limites normales de fonctionnement

les états
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Capteurs et fin de course
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2.2 1.3) Analyse fonctionnelle — Niveau A3
Energie .
électrique ) Autorisationde ] Ordre de fonctionnement
distribuée EEE— fonctionnement — |
T vitesse
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—————_ §  protéger : b Energie électrique i
i . I'installation 7 ' . mesurable Pertes dans lgs
] : ,_ ' YRARFS R JLE composants de puissance
b . A31 E v { pertes énergétiques
b ' I
E Equipement de coupure |
i H et de protection z Moduler | Energie électrique modulée . o
i Résistance de dissipation y I'énergie Signe de freq“‘?”ce
p : : e 1 Energie mécanique
i ; : A32]/) ¢ | ’ :
! : Energie électrique : : . ; mesuree
; mesurable Variateur : W E i
i (partie modulation) v : Energie potentielle
! H ! i
! % e Convertir ;
p : adapter T
i /ﬂ Puissanc I'énergie ' //
i ; D
i E,nergie,électrique g : A33 : Energie mécanique
i récuperée o Moto réducteur E ; fournie au treuil W C E
E : : - Charge en position
: 5 ! L finale : Z1 >
i A3 : Gérer et convertir I'énergie ! Changer la
''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''' - position de
la charge
: Charge en position A4 :
: initiale: 20 équipement de levage
Energie mécanique récupérée E
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