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MISE EN SITUATION

1. INTRODUCTION

Le systeme éudié permet d effectuer la gestion du flux des automobiles dans
les zones semi-piétonnes

1-1 Higtoire

L"homme ad(, atravers les secles, organiser des zones de passages gardées
pour le contréle des biens et des personnes. Aujourd hui, le probléme a résoudre
est de réglementer la circulation des véhicules a moteur dans des zones
pratiquées par les piétons

1-2 Elargissement du champ technologique
Nombreuses sont |es zones nécessitant une gestion de la circulation des
veéhicules a moteurs,
- Paking
- Ruespiétonnes
- Entrées de bétiments & sécurité renforcée
- Cheminsforestiersec...

1-3 Approche des milieux associés au systeme

Milieu humain
. Présence de la personne pour autorisation de passage

- Milieu physque
. Logement dans |e sol de la borne escamotable
. Emplacement pour I"armoire éectrique

- Milieu économique
. Systéme automatise permettant d’ assurer la sécurité et évitant la
présence permanente d un gardien
- Milieu technique
. Nécessité d' avoir :
- une dimentation monophasée 230V

- Un réseau éventud pour didoguer avec les
différentes bornes escamotables.

DT 1-1 Dossier tephnique
5 ERM Mise en situation
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2- CAHIER DES CHARGES DU SYSTEME

2-1. Dé&finition du besoin

Lagestion harmonieuse de
la circulation des automobiles
et des piétons dans certains
lieux doit pouvoir sefare de
maniére non contraignante
pour les personnes chargées
de laséeurité. Laborne
escamotable doit pouvoir
répondre & ce besoin.

2-2. Frontieredel’ &ude

L’ étude e limitée aune
seule borne escamotable. (On
N’ éudiera pas le didogue
entre bornes et micro-

ordinateur permettant la gestion d’ un ensemble de bornes).

Fig. 1: Limitedel’ &ude

2-3. L’ analyse descendante per met de définir :

- Lamatiére d' cauvre:
C’est la position de la borne escamotable

- Lafonction globdle :

C'est de monter ou descendre la borne suivant un processus
automatique

2-4. Caractérigtiques
2-4-1. Caractérigtiques éectriques
- Réseau EDF monophasée 230V

- Groupe moto compresseur 450W Pression: 7 bar  Débit : 60 l.mn't
- Service du moteur : peut étre considéré comme S1 permanent.

DT 1-2 Dossier technique
5 ERM Mise en situation
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2-4-2 Caractéristiqgues mécaniques

DEFINITION DU BESOIN A SATISFAIRE
Déplacer une massedem =17 Kg aunevitesseV = 0,5 m/s

SOLUTION MECANIQUE RETENUE
- Utilisstion d’ un vérin pneumatique
- Autre solution : Utilisation d’ un moteur a courant continu 24V a
amant permanent.

2-4-3. Caractéristiques diver ses
Limitation du bruit 260 dB

Egthétique
Résistance auix chocs

DT 1-3 Dossier technique
. Mise en situation
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ANALYSE FONCTIONNELLE
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3- FONCTION GLOBALE DU SOUS SYSTEME « DEPLACER
VERTICALEMENT LA BORNE (niveau A - 0)

4 Réglages
Reseau , Cycle de gag MA —AT
monOphase fonctionnement Protections systéme
230V
w C R E

b

Borne
escamotable
en position
basse ou
DEPLACER haute
' VERTICALEMENT LA #
BORNE
escamotable ESCAMOTABLE
“hauto ou
basse
Armoire de commande et moto
compresseur
Point de vue utilisateur
DT 2-1 Dossier technique
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DESCRIPTION STRUCTURELLE
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4 — DESCRIPTION STRUCTURELLE

Platine ‘
électrique |

Moto :
compresseur | Pl Y

— ;:r: 'l'

f ! Platine

| pneumatique

DT 3-1 Dosgigr technique
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5 - FICHE D’ANALYSE DU FONCTIONNEMENT
Description temporelle :

GRAFCET POINT DE VUE SYSTEME

ALLUMER VOYANT
ROUGE

Boucles libres

ALLUMER VOYANT
ROUGE

MONTER BORNE

1 DECHARGER COMPRESSEUR

AUTORISER MARCHE
COMPRESSEUR

Demande auverture 1 et boucle 1 ou demande d'ouverture 2 et boucle 2
ou borne pas en haut et(boucle 1 ou boucle 2)

ALLUMER VOYANT
2 DESCENDRE BORNE ROUGE

-+ Bome en bas

3 ALLUMER VOYANT VERT

Boucle libeérées depuis un certain temps

DT 3-1 Dossier technique
S ERM Analyse du fonctionnement
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